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ABSTRAK 

 

Di zaman yang serba modern ini, permintaan akan efisiensi dalam proses 

pengemasan semakin meningkat, terutama di sektor pengolahan biji kopi. Tujuan 

dari penelitian ini adalah untuk merancang dan membangun alat pengemasan biji 

kopi yang dapat menimbang dengan tepat. Sistem ini memanfaatkan sensor load 

cell HX711 untuk mengukur berat biji kopi, modul servo untuk mekanisme 

pembukaan dan penutupan pintu. Setelah berat yang ditargetkan tercapai, sistem 

akan menutup pintu pengeluaran dan secara otomatis biji kopi akan masuk ke 

plastik. Mikrokontroler Arduino Uno digunakan sebagai unit pusat untuk 

mengendalikan semua komponen. Hasil dari pengujian menunjukkan bahwa alat 

ini mampu menimbang dengan akurat dengan waktu kerja yang lebih cepat. 

Diharapkan alat ini dapat meningkatkan produktivitas dalam proses pengemasan 

biji kopi. 

 

Kata kunci  :  Load cell HX711, Mikrokontroller Arduino Uno, Pengemasan Biji 

Kopi, Servo 
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