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#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <Servo.h> 

#include <ESP8266HTTPClient.h> 

 

// --- WiFi Credentials --- 

const char* ssid = "sulton"; 

const char* password = "12345678"; 

 

// --- Server Endpoint --- 

const char* serverUrl = "http://192.168.117.7/gas/monitoring/update"; // 

Ganti sesuai alamat server kamu 

 

// --- Pin Definition --- 

#define gasAnalogPin A0 

#define flamePin D1 

#define buzzerPin D2 

#define servoRegulatorPin D3 

#define servoAparPin D4 

 

// --- Servo Objects --- 

Servo servoRegulator; 

Servo servoApar; 

 

// --- Thresholds --- 

const int gasThreshold = 400; 

const int flameDetectedLevel = LOW; 

 

// --- Flags --- 

bool gasActionDone = false; 

bool flameActionDone = false; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

  pinMode(flamePin, INPUT); 

  pinMode(buzzerPin, OUTPUT); 

 

  // Gunakan min/max pulse agar bisa rotasi 180 derajat penuh 

  servoRegulator.attach(servoRegulatorPin, 500, 2400); 

  servoApar.attach(servoAparPin, 500, 2400); 
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  // Posisi awal 

  servoRegulator.write(180);  // Regulator tertutup 

  servoApar.write(0);         // APAR idle 

  digitalWrite(buzzerPin, LOW); 

 

  // Hubungkan WiFi 

  WiFi.begin(ssid, password); 

  Serial.print("Menghubungkan WiFi"); 

  while (WiFi.status() != WL_CONNECTED) { 

    delay(500); 

    Serial.print("."); 

  } 

  Serial.println("\n✅ Terhubung ke WiFi!"); 

} 

 

void loop() { 

  int gasValue = analogRead(gasAnalogPin); 

  int flameState = digitalRead(flamePin); 

 

  bool gasDetected = gasValue >= gasThreshold; 

  bool flameDetected = (flameState == flameDetectedLevel); 

 

  // --- Tampilkan status ke Serial Monitor --- 

  Serial.print("[GAS: "); Serial.print(gasValue); 

  Serial.print(gasDetected ? " ✅ TERDETEKSI" : " ✅ AMAN"); 

  Serial.print("] [API: "); 

  Serial.print(flameDetected ? "✅ TERDETEKSI" : " ✅ AMAN"); 

  Serial.println("]"); 

 

  // Aktifkan buzzer jika ada bahaya 

  digitalWrite(buzzerPin, gasDetected || flameDetected ? HIGH : LOW); 

 

  // --- Aksi jika gas terdeteksi --- 

  if (gasDetected && !gasActionDone) { 

    Serial.println(">>> Membuka regulator karena gas!"); 

    servoRegulator.write(0); // Buka regulator 

    delay(2000); 

    servoRegulator.write(180); // Tutup kembali 

    gasActionDone = true; 

  } 

  if (!gasDetected) gasActionDone = false; 
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  // --- Aksi jika api terdeteksi --- 

  if (flameDetected && !flameActionDone) { 

    Serial.println(">>> Menekan APAR karena api!"); 

    servoRegulator.write(0);   // Pastikan regulator buka 

    servoApar.write(180);      // Aktifkan APAR 

    delay(2500); 

    servoApar.write(0);        // Kembali ke posisi awal 

    servoRegulator.write(180); // Kembali tutup regulator 

    flameActionDone = true; 

  } 

  if (!flameDetected) flameActionDone = false; 

 

  // --- Kirim data ke server --- 

  if (WiFi.status() == WL_CONNECTED) { 

    HTTPClient http; 

    WiFiClient client; 

 

    String url = String(serverUrl) + "?gas=" + gasValue + "&api=" + 

(flameDetected ? 0 : 1); 

    http.begin(client, url); 

    int httpCode = http.GET(); 

 

    if (httpCode > 0) { 

      Serial.println("✅ Data dikirim ke server!"); 

    } else { 

      Serial.print("✅ Gagal kirim data. HTTP code: "); 

      Serial.println(httpCode); 

    } 

    http.end(); 

  } else { 

    Serial.println("✅ Tidak terhubung WiFi."); 

  } 

 

  delay(2000); // Interval pengulangan 

} 
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1. Petunjuk Penggunaan Alat : 

 Sambungkan Daya ke ESP8266 

Alat mulai berfungsi saat adaptor dihubungkan ke mikrokontroler 

ESP8266 sebagai sumber listrik utama. Dengan tanda indikator LED 

pada ESP8266 menyala menandakan sistem aktif. 

 Pengiriman / Pemantauan Sinyal oleh Sensor Gas dan Api  

Ketika terjadi kebocoran gas atau munculnya api, sensor MQ2 dan 

sensor api secara otomatis mendeteksi kondisi tersebut lalu 

mengirimkan sinyal ke ESP8266 untuk diproses lebih lanjut. 

 Deteksi Bahaya 

Setelah menerima sinyal dari sensor, ESP8266 akan menyalakan 

buzzer yang mengeluarkan suara sebagai peringatan bagi pengguna 

jika adanya bahaya kebocoran gas ataupun api. 

 Pengaktifan Sistem Servo 

Jika kebakaran terdeteksi, ESP8266 secara otomatis mengaktifkan dua 

buah motor servo yaitu servo 1 untuk menyemprotkan APAR Portable 

dan servo 2 akan memutus regulator gas.  

 Pemantauan Melalui Website  

ESP9266 juga mengirimkan data pemantauan ke website  monitoring. 

Pengguna dapat mengakses website monitoring melalui laptop/ponsel. 


