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ABSTRAK

Budidaya tomat dengan sistem hidroponik memerlukan pengelolaan lingkungan
yang tepat, seperti pengaturan suhu, kelembapan, pH, dan kadar nutrisi.
Ketidakseimbangan parameter tersebut dapat berdampak pada pertumbuhan dan
hasil panen. Untuk mengatasi permasalahan tersebut, penelitian ini
mengembangkan alat kontrol otomatis bernama HydroPro, yang berfungsi
memonitor dan mengatur kondisi lingkungan pada budidaya tomat hidroponik
secara real-time. Alat ini menggunakan mikrokontroler ESP32 yang terintegrasi
dengan sensor DHT22, sensor pH, semsor TDS, dan sensor level air. Sistem
dilengkapi dengan pompa dan kipas yang bekerja secara otomatis sesuai data
Sensor.

HydroPro juga terhubung ke platform monitoring berbasis web yang
memungkinkan pengguna memantau dan mengendalikan sistem dari jarak jauh
melalui koneksi Wi-Fi. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat ini mampu
menjaga parameter lingkungan dalam batas optimal, serta meningkatkan efisiensi
dan efektivitas budidaya tomat hidroponik. Dengan demikian, HydroPro
diharapkan menjadi solusi inovatif dalam mendukung pertanian presisi berbasis
teknologi IoT.

Kata kunci: Tomat, hidroponik, kontrol otomatis, ESP32, Internet of Things.
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